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Résumé de la thèse 

Cette thèse explore l'interaction entre un coordinateur humain et une entité intelligente au sein 

des systèmes de production cyber-physiques, L'objectif est d'explorer comment le 

coordinateur peut efficacement partager partiellement ou déléguer complétement des 

fonctions à une entité intelligente. Cette dynamique d'interaction, qu'elle soit collaborative ou 

coopérative, est conçue pour réduire les limitations du coordinateur humain, liées à ses 

aptitudes individuelles, aux contraintes liées à la temporalité ou encore à la collectivité. Une 

approche a été proposée pour moduler le degré d'interaction entre le coordinateur et l'entité 

intelligente, pour qu’il soit adaptable à la complexité de la fonction, à la dynamique de 

l'environnement, et à la criticité des décisions à prendre. En encourageant une collaboration 

où la contribution humaine est cruciale et une coopération où l'avantage de la rapidité et de la 

précision de l'entité intelligente est favorisé.  

Cette approche est destinée à mieux aligner les capacités humaines et computationnelles pour 

un pilotage efficace des systèmes, suggérant une évolution significative dans le pilotage des 

CPPS où les limitations des coordinateurs sont réduites, permettant une meilleure 

performance globale du système. 


